
Intern ADAS: ML‐based collision prediction for Highway Pilot Function

iteration: 7388 / 8201; global time: 295.52 [s]

Display:

Labeling Tool:Concept:

Develop and train a model to classify surrounding vehicles as 
safe / unsafe based on their history behaviors in Frenet coordnate.

Test through various scenarios, evaluate safety vote and reliability 
in collision prediction using KPI metrics.


